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Project: Singlebeam Peilingen Depot Ketelmeer 

1. Introductie 

Twee maal per jaar word het ketelmeer depot "lJsseloog" gepeild door middel van 
bathymetrishe lodingen. Rijkswaterstaat Directie lJsselmeergebied heeft Deep BV 
gecontracteerd om bathymetrische peilingen uit te voeren voor het jaar 2002. 
De eeste sessie van dit jaar is uitgevoerd in juni, de tweede sessie is uitgevoerd in 
december. 

De werkzaamheden zijn uitgevoerd aan de hand van de gestelde eisen vermeld in het 
'procedure handboek'. (Zie bijlage 5.4) Dit handboek is als onderdeel van dit project 
aangeboden aan Rijkswaterstaat alvorens de meetwerkzaamheden aan te vangen. 

Dit rapport geeft een beschrijving van de uitgevoerde activiteiten voor de tweede sessie 
en legt de resultaten van de calibraties en het peilwerk vast. 

1.1 Werkomschrijving 

Het gepeilde gebied omvat het gehele slibdepot van het Ketelmeer. Dit depot is cirkelvormig 
en heeft een diameter van minder dan 1 kilometer. In het depot ligt een drijvende leiding die 
een obstakel vormde tijdens de metingen. 

De peilingen zijn uitgevoerd op basis van singlebeam echoloodmetingen met een frequentie 
van 210 KHz. De opdrachtgever heeft besloten om voor de december sessie geen 33Khz 
metingen uit te voeren. De plaatsbepaling is uitgevoerd met behulp van een RTK GPS 
systeem. 

Het raaienpatroon bestond uit langsraaien met een onderlinge afstand van 20 meter. De 
raaidefinities zijn verstrekt door de opdrachtgever. Voor controle doeleinden zijn per dag een 
aantal dwars/overlap lijnen gevaren. Zie ook hoofdstuk 4.3 

Na de peiling is de data gevalideerd en volgens specificaties gepresenteerd. 
Deze sessie wordt afgerond met dit eindrapport. 

1.2 Referentie 

Alle basisgegevens zijn door de opdrachtgever ter beschikking gesteld. 
Deep heeft de volgende documenten als referentie gebruikt bij het opstellen van dit Rapport: 

Document referentie Omschrijving 

P800!GJH/BRF/1 143 Offerte 
Procedure Handboek rev.01 Survey Procedure Depot Kete/meer 
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Project: Singlebeam Peilingen Depot Ketelmeer 

2. Mobilisatie en Installatie 

2.1 Mobilisatie 

Voor de metingen heeft Deep een volledig uitgerust op afstand bedienbaar meetvaartuig 
gemobiliseerd. Dit vaartuig is geheel elektrisch aangedreven. 
De volledige controle over de aandrijving en sturing geschiedt vanaf de wal middels een 
afstand-besturingsunit. 

Om de diepte op nauwkeurige wijze te meten, is het meetvaartuig uitgerust met de volgende 
apparatuur: 

• Odom Echotrack 215 singlebeam echolood. 
• 210 KHz normalbeam transducer. 
• 1 telemetrie ontvanger en 1 telemetrie zender. 
• Ashtech Z12 RTK GPS ontvanger. 
• Ontvangst en regel unit voor de besturing en aandrijving. 

Alle peilapparatuur is voor mobilisatie in de Deep werkplaats in Amsterdam gecontroleerd en 
indien van toepassing gecalibreerd. Zie bijlage 5.1: Calibratie velocity probe. 

2.2 Installatie 

De installatie van de meetinstrumenten aan boord van het meetvaartuig is direct na 
mobilisatie uitgevoerd. De instrumenten zijn conform de gebruiksvoorschriften geïnstalleerd 
en goed gefixeerd. 

De transducer is op de punt van het vaartuig gemonteerd. Door de ruime afmetingen van het 
vaartuig is de invloed van golven geminimaliseerd. De GPS antenne is loodrecht boven de 
transducer gemonteerd zodat er geen sprake is van x, y-offsets. De afstand van de OPS 
antenne naar de transducer is opgemeten en ingevoerd in de software als z-offset. 

Na installatie van de peilapparatuur aan boord van het meetvaartuig zijn de verschillende 
onderdelen van het meetsysteem in het veld gecalibreerd en is de integriteit van het gehele 
meetsysteem getest middels het varen van testlijnen. 

2.3 Problemen en afwijkingen op de procedure 

Tijdens het opstarten van het project en de systeem test onstonden er een aantal problemen 
veroorzaakt door de vorst. Deze problemen hebben de uitvoering van het project vertraagd. 
Bovendien is de uitvoering van het project een aantal keer gestaakt vanwege slechte 
weersomstandigheden zoals mist en harde wind. 
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Project: Singlebeam Peilingen Depot Ketelmeer 

2.3.1 Telemetrie problemen (opgelost) 

In de voorjaarssessie waren er veel problemen met de telemetrie verbinding tussen het 
bootje en de computer en de plaatsbepaling. Bij de najaarssessie waren deze problemen 
opgelost. De uiteindelijke oplossing bleek een ander type radio modem, waarbij instellingen 
als zendvermogen en frequentie veranderd konden worden. Ook was het mogelijk om de 
modems een zogenaamd adres te geven. De modems luisteren alleen naar data die 
ontvangen wordt op het ingestelde adres. Door de modems van de plaatsbepaling en de 
data link ieder een verschillend adres te geven zijn de storende invloeden van de twee 
verbindingen tot een minimum beperkt. 

2.3.2 Storing in de stroomvoorzienning 

De eerste peildagen werden geteisterd door problemen met de stroomvoorziening. Hierdoor 
moest met accu's gevaren worden. Door de koude functioneerden deze echter niet optimaal. 
Als gevolg hiervan kon er maar een zeer korte tijd gevaren worden met een accuset. 
Op dit moment wordt hard gezocht naar een oplossing om de grootste stroomverbruikers, de 
motoren, te vervangen door een benzinemotor. De planning is om de Mini Deep hier de 
volgende sessie mee uitgerust te hebben. Groot voordeel van deze oplossing is dat er 
langere tijd aaneengesloten gepeild kan worden, met een hogere snelheid. 

2.3.3 Weersomstandigheden 

De eerste week (9 10 en 11 december) zorgden de wind en de vorst voor ernstige 
problemen en kon er niet gepeild worden. De wind was op de derde dag zelfs te krachtig om 
het bootje goed te manouvreren. IJsafzetting op de Mini Deep maakte het bootje bovendien 
erg zwaar, wat de manouvreerbaarheid niet ten goede kwam. De eerste drie dagen zijn 
daarom gebruikt voor de diverse noodzakelijke calibraties en controles. 
De tweede week werd de peiling door mist tot tweemaal toe ernstig bemoeilijkt (dinsdag 17 
en donderdag 19 december). Door de bovenstande weersomstandigheden is er uiteindelijk 
minder gedaan dan in eerste instantie gepland was. 

2.3.4 Uitvoering peiling 

Door de hierboven beschreven problemen dreigde de peiling niet voor het nieuwe jaar 
afgerond te kunnen worden. In overleg met de opdrachtgever is besloten dat het peilen met 
een bemand gemotoriseerd bootje de enige mogelijkheid was om deze deadline te halen. 
Het merendeel van de peiling (zo'n 80 %) is daarom uitgevoerd met een klein bootje met 
daarin alle apparatuur van de Mini Deep. Een overzicht van de gevaren dagen is te vinden in 
bijlage 5.3. 

w 
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Project: Siriglebeam Peilingen Depot Ketelmeer 

2.4 Geodetische parameters en meeteenheden 

2.4.1 Geodetische parameters 

Voor dit project zijn de volgende parameters gebruikt: 

Ellipsoïde Bessel 1841 
Datum n.v.t. 
Projectie Rijksdriehoek Meting (RD) 
Centrale Meridiaan n.v.t. 

Bessel Ellipsoïde parameters  
Halve lange as 6377397,155 meter 
Geinverteerde afplatting 2,991,528,128 
Eerste excentriciteit 0,006674372 

Voor de datumtransformatie van de geografische coördinaten op de WGS'84 ellipsoïde 
zoals deze worden gemeten met GPS plaatsbepaling systemen gelden de volgende 
parameters: 

Datum transformatie WGS84 naar Bessel 1841 ellipsoïde 
Translatie X-as (dX) -565.036 
Translatie Y-as (dY) -49.914 
Translatie Z-as (dZ) -465.839 
Rotatie X-as (rx) -0.409394 
Rotatie Y-as (ry) 0.35971 
Rotatie Z-as (zx) -1.86849 
Schaalfactor (ppm) -4.0772 
Geoïde correctie Volgens de Min 

2.4.2 Meeteenheden 
Alle aangegeven coördinaten zijn in meters Rijks Driehoek (nieuw), alle dieptes in meters 
herleid naar NAP. Alle hoeken zijn gegeven in graden, minuten, seconden in het 360-
graden stelsel in het RD grid, tenzij anders vermeld. 
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Project: Singlebeam Peilingen Depot Ketelmeer 

3. Resultaten calibratie meetsystemen 

3.1 Boordgeometrie 

Na de installatie van de verschillende sensoren op de peilvlet zijn de ruimtelijke 
verhoudingen tussen de punten van installatie vastgelegd. Middels een meetband is de 
afstand in het verticale vlak tussen de GPS antenne en het 0-punt van de transducer 
gemeten. Deze meting is herhaaldelijk gecontroleerd gedurende het project. 
In het horizontale vlak is de afstand tussen de GPS antenne en transducer nul geweest. 

Telemetrie 
Differential 	Telemetrie 

Antenne 	data overdracht 

Besturing 
ontvangst 
unit 

GPS RTK Antenne 

t 

- 

Transducer 

figuur 1: meetvaartuig 

3.2 Veldcalibraties van de peilapparatuur 

Na mobilisatie van de peilapparatuur aan boord van het meetvaartuig zijn de verschillende 
onderdelen van de peilapparatuur in het veld gecalibreerd. 
De volgende apparatuur is in het veld gecalibreerd: 

RTKGPS 
• Singlebeam echolood 
• Systeem tijdsvertraging tussen positionering en echolood 

3.2.1 RTK GPS apparatuur 

De positiebepaling van het meetvaartuig wordt gedaan middels een zogenaamd RTK GPS 
systeem van Ashtech. De veldcalibratie is uitgevoerd door de gemeten antenne positie en 
hoogte te vergelijken met de positie en hoogte van 2 bekende punten. 
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Project: Singlebeam Peilingen Depot Ketelmeer 

Als opstelpunt is punt 1010 gebruikt. Met het basisstation hier opgesteld zijn er twee 
controlepunten (punt 106 en punt 107) gedurende ongeveer een kwartier gemeten. De 
resultaten van deze controles staan hieronder. 

Punt 106  
Ware 
coördinaat 

Gemeten 
coördinaat 

Verschil 
[cm] 

Standaarddeviatie 
[cm] 

X 178885.30 178885.31 1 1 
Y 511638.53 511638.53 0 5 
Z 1.16 1.17 1 1 

Punt 107  
Ware 
coördinaat 

Gemeten 
coördinaat 

Verschil 
[cm] 

Standaarddeviatie 
[cm] 

X 179065.27 179065.28 1 2 
Y 511839.18 511839.18 0 4 
Z 1.13 1.13 0 0 

3.2.2 Singlebeam echolood 

De singlebeam echolodingen zijn uitgevoerd met een Odom Echotrack 210 kHz echolood. 
De transducer heeft een bundelhoek van 8° voor 210 KHz. 

De transducer is onder het meetvaartuig gemonteerd op een diepte van ongeveer 40 
centimeter onder het wateroppervlak. Aangezien de singlebeam metingen direct gekoppeld 
zijn aan de RTK GPS hoogtemeting is deze onafhankelijk van waterstand en trim van de 
boot. 

Tijdens de meetwerkzaamheden is de waterstand elk uur afgelezen van de N.A.P. baak in 
het depot. (Deze wordt ook automatisch geregistreerd in het kantoor op het eiland) 
Tijdens de meting in het afwaterings kanaal (afgescheiden d.m.v. een damwand) langszij het 
depot is de daarvoor bestemde N.A.P. baak afgelezen. 

Het singlebeam echolood is gecalibreerd met behulp van een stalen plaat die op vaste 
afstanden onder de transducer wordt gehangen. Dit wordt een barcheck genoemd. 
Er is een barcheck uitgevoerd voorafgaand aan de metingen. 
De geluidssnelheid van de Singlebeam echo's door de waterkolom is niet altijd constant. Het 
effect hiervan is dat er een afwijking ontstaat in de gemeten diepte en invalshoek van de 
geluidspuls. De geluidssnelheid door de waterkolom (om de meter) is voorafgaand aan de 
meting en elke vier uur gemeten met een gecalibreerde velocity-probe. 
Vanwege praktische redenen is in overleg besloten om tenminste één maal daags over de 
hele waterkolom een velocity-probe meting te doen. De andere velocity-probe metingen zijn 
slechts over de eerste drie meter uitgevoerd en aangevuld met de metingen over de gehele 
waterkolom. 
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Project: Singlebeam Peilingen Depot Ketelmeer 

De geluidsnelheden verkregen uit de velocity-probe zijn ter controle vergeleken met de 
waarden verkregen uit de barcheck. Hiertoe zijn de de harmonische gemiddelden berekend 
van de geluidsnelheden (velocity-probe) in de waterkolom en vergeleken met de 
geluidsnelheden verkregen uit de barcheck. 
In de onderstaande tabel zijn de verrichte metingen naast elkaar gepresenteerd. De 
harmonische geluidssnelheid is de wiskundig bepaalde gemiddelde snelheid over een kolom 
water opgebouwd uit lagen met een verschillende geluidssnelheid. 
De laatste kolom geeft de maximale fout weer, die optreedt als het gevolg van het verschil 
tussen de gemeten en de berekende snelheid. 

Afstand 
[m] 

Vp robe  

gemeten 
[mis] 

Vharmonisch 

berekend 
[mis] 

Vbarcheck 

gemeten 
[mis]  

Verschil [mis] Verschil in 
aflezing [cm] 

1 1426.7 1426.7  
2 1426.7 1426.7 1430 3.3 0.5 
3 1426.6 1426.7  
4 1426.7 1426.7 1430 3.3 0.9 
5 1426.7 1426.7  
6 1426.6 1426.7 1431 4.3 1.8 
7 1426.7 1426.7  
8 1426.7 1426.7 1430 3.3 1.9 
9 1426.7 1426.7 

10 1426.7 1426.7 1430 3.3 2.3 
11 1426.7 1426.7  
12 1426.7 1426.7 1430 3.3 2.8 
13 1426.6 1426.7  

Tussen de snelheid bepaald uit de barcheck en de snelheid bepaald met de velocity-probe 
zit een verschil van 3.3 [mis]. Een verklaring hiervoor is dat de geluidsnelheid gemeten door 
de probe absoluut is en de snelheid ingevoerd in een echolood relatief. De 'fout' in de door 
het echolood gehanteerde snelheid verschilt dan ook van echolood tot echolood. Bij de 
verwerking is een correctie van +3.3  [mis] gehanteerd bij de door de probe gemeten 
snelheden. Het gemeten geluidsprofiel is bij de verwerking in de software toegepast. 

3.2.3 Systeem tijdsvertraging 

De tijdsvertraging in de opname software van het positioneringsysteem ten opzichte van de 
dieptemetingen is voor aanvang van de werkzaamheden gemeten. Hiertoe zijn een aantal 
meetlijnen over een bodem met een duidelijk herkenbaar talud twee maal in tegengestelde 
richting gevaren. 
Door de tijdsvertraging tussen de verschillende sensoren is het talud in de bodem op 
verschillende plaatsen op de lijn gevonden. De horizontale verschuiving bleek 0.30m te zijn, 
met een vaarsnelheid van 1 mis geeft dit een systeem-tijdsvertraging van 0.3sec. Met deze 
vertraging is de data opnieuw doorgerekend en resulteerde in het over elkaar vallen van de 
gevaren lijnen. 
In de opname software is de tijdsvertraging ingevoerd alvorens de metingen aan te vangen. 
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Project: Singlebeam Peilingen Depot Ketelmeer 

In deze meet-setup, waarbij een op afstand bestuurbare boot wordt gebruikt, is het niet 
mogelijk om een PPS puts te gebruiken om de tijdsvertraging op te heffen omdat de 
signalen van de verschillende sensoren via telemetrie naar de computer op de wal worden 
verstuurd. De PPS puls kan dus niet rechtstreeks van de GPS ontvanger in de computer 
worden ingelezen. 
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4. Resultaten Meetwerkzaamheden en dataprocessing 

4.1 Uitvoering metingen 

Het raaienpatroon bestond uit langsraaien met een onderlinge afstand van 20 meter. Voor 
de aanvang van de metingen zijn de raaipatronen in de surveycomputer ingevoerd. In 
principe is het werkterrein opgedeeld in werkgebieden. Er is zoveel mogelijk geprobeerd de 
deelgebieden consequent af te werken en voor elk deelgebied dwars/overlap raaien te 
meten ter controle. 

Alle meetgegevens zijn digitaal opgeslagen in de survey software om later verwerkt te 
worden. Synchroon aan de uitvoering van het veldwerk is de kwaliteit van de opgeslagen 
data gecontroleerd. 

Aan het eind van de meetdag is van alle meetdata zoveel mogelijk een back-up gemaakt. 
Alle meetdata wordt meegenomen naar kantoor voor latere verwerking. Voor en tijdens de 
metingen is er zorgvuldig notitie gemaakt van: 
• Administratieve gegevens (raainummers, rol/disk nummers, apparatuur instellingen etc.); 
• Afwijkingen op de procedures; 
• waterstand. 
De veldformulieren zijn toegevoegd in bijlage 5.5. 

4.2 Dataprocessen 

Voordat de dieptemetingen aan de opdrachtgever zijn geleverd, zijn alle dieptes in de 
processing module gecorrigeerd en gevalideerd op de volgende punten: 

• NAP referentie; 
• Verschil in signaalsnelheid en refractie waterkolom; 
• Valse reflecties van het akoestisch signaal, de z.g. Spikes; 
• Overlap voorgaande peildagen. 

w 
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Tijdens de verwerking is de data gecorrigeerd met zowel de positie hoogte verkregen uit het 
RTK systeem als de geregistreerde waterstanden. De twee data sets zijn tijdens de 
verwerking ter controle met elkaar vergeleken. 
Tevens is de gemiddelde waterstand die uit de positiehoogte werd verkregen vergeleken 
met de geregistreerde waterstanden. De onderstaande tabel geeft deze getij controle weer. 
De waterstanden zijn in meters ten opzichte van NAP. 

Dag Werkelijk Uit pos. Draft [m] 
hoogte  

Verschil [m] Commentaar 

10-12 -5.12 -5.13 0.48 -0.01  
11-12 -5.12 -5.14 0.49 -0.02  
17-12 -5.08 -5.10 0.49 -0.02  
18-12 -5.09 -5.11 0.48 -0.02  
19-12 -5.12 -5.13 0.47 -0.01  
20-12 -5.09 -5.09 0.33 0 Bemand roeibootje 
23-12 -5.10 -5.12 0.33 -0.02 Bemand roeibootje 
24-12 -5.11 -5.11 0.33 0 1 Bemand roeibootje 

4.3 Overlap lijnen 

Per dag zijn een aantal dwars/overlap lijnen gevaren. De onderstaande tabel geeft de 
overlap en dwarslijnen weer die per dag zijn gevaren.Ter controle zijn deze lijnen tijdens het 
processen vergeleken met voorgaande dagen en bleken goed op elkaar aan te sluiten. Lijn 
400 (langs de krabbelaar naar het midden van de plas) is elke dag*  gevaren bij aanvang van 
de peiling. 
Zie bijlage 5.3 voor een overzicht van de vaar lijnen per dag. 

Meetdag Overlap met 
10-12 11,18en 20-12 
11-12 10-12 
17-12 Lijn 400 
18-12 10-12 
19-12 Lijn 400 
20-12 10, 11, 18 en 19-12 
23-12 Lijn 400 
24-12 Toevoerkanaal (geen overlap) 

Voor de eindcontrole is van alle gemeten dieptes in het werkgebied een bodemmodel 
gemaakt met een celgrootte van 2 x 2 meter. (zie bijlage 5.2 
De meetgegevens zijn in een elektronisch bestand opgeslagen en op CD als bijlage bij dit 
rapport geleverd. Dit bestand is een XYZ ASCII file met alle gecorrigeerde/gevalideerde data 
van de 210 KHz singlebeam lodingen. Tevens is de ruwe (niet gevalideerde) data van de 
210Khz en 33 Khz lodingen als XYZ ASCII file op CD aangeleverd. (zie bijlage 5.6) 

* Met uitzondering van 24 december. Alleen het toevoerkanaal is toen gepeild. Lijn 400 kon toen niet 
bereikt worden vanwege een oliescherm dat over het water gespannen is. 

w 	
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5. Bijlagen 

5.1 Calibratie Velocity-probe 

5.2 Overzicht kaart Bodemmodel 

5.3 Overzicht kaart vaarljnen per dag 

5.4 Procedure Handboek rev.O1 Survey Procedure Depot Ketelmeer 

5.5 Veldformulieren 

5.6 Data CD 
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5.1 Calibratie Velocity-probe 
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CERTIFICATE 

r SOUNDVELOCITY CALIBRATION IN DISTILLED WATER 
Calibrated with Thermometer No: 4263 - Approved 07-03-2002 

LogTmp = Temperature in water. 
SvpTmp = Temperature from probe. Date: 29-08-02 
Cnt 	= SoundveLocity Count from probe. 
CSV 	= Computed Probe Soundvelocity. 
FSV 	= Formula Soundvelocity. Probe No.: 	73083 
Diff 	= Difference Probe and Formula. 

No. 
	

LogTmp- 11 	SvpTmp. 	Cnt. 	CSV. 	FSV. 	Diff. 

1 6.0 0.0 18305 1430.59 1430.56 0.03 
2 8.1 0.0 18195 1439.55 1439.62 -0.07 
3 9.9 0.0 18107 1446.87 1446.92 -0.04 
4 12.0 0.0 18012 1455.02 1454.85 0.17 
5 14.0 0.0 17922 1462.39 1462.44 -0.05 
6 16.0 0.0 17840 1469.39 1469.41 -0.02 
7 18.0 0.0 17762 1476.04 1476.11 -0.08 
8 20.0 0.0 17691 1482.34 1482.27 0.07 
9 22.0 0.0 17622 1488.32 1488.32 0.00 

10 24.0 0.0 17558 L 	1493.97 L 	1493.98 
1 1  -0.01 
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5.2 Overzicht kaarten Bodemmodel 

P984-A1-2500-001 : Het depot in kleurvlakken met contouren. 
P984-A1-500-002 : Het toevoerkanaal in kleurvlakken met contouren. 
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5.3 Overzicht kaart vaarlijnen per dag 
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5.4 Procedure Handboek rev.01 
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Project: Singlebeam Peilingen Depot Ketelmeer 

1. Introductie 

Deep BV, Amsterdam is door Rijkswaterstaat Directie lJsselmeergebied gevraagd offerte uit 
te brengen voor peilwerkzaamheden In het ketelmeer Depot. Dit procedure handboek' is 
onderdeel van de offerte zoals aangeboden op 17 December 2001. 
De eisen die worden gesteld aan de meetprocedure worden in dit handboek vermeld. 

1.1 Werkomschrijving 

Het te peilen gebied omvat het gehele slibdepot van het Ketelmeer. Dit depot is cirkelvormig 
en heeft een diameter van minder dan 1 kilometer. in het depot ligt momenteel een drijvende 
leidingen die als obstakel zal gelden. 

De peiling moet worden uitgevoerd op basis van singlebeam echoloodmetingen met een 
dual frequenttransducer (210/33 KHz). De plaatsbepaling zal geschieden met een RTK 
DGPS systeem. 

Het raaienpatroon zal bestaan uit langsraaien met een onderlinge raaiafstand van 20 meter. 
Voor controle doeleinden worden per dag een aantal dwarslijnen gevaren. 

Na de peiling dient de data gevalideerd te worden en volgens specificaties te worden 
gepresenteerd. 
De totale opdracht wordt afgerond met een eindrapport. 

1.2 Procedures 

Deze procedure is geschreven om de kwaliteit van het project gedurende alle fasen van het 
project te beheersen en te controleren. Voor aanvang van de meetwerkzaamheden zal deze 
procedure ter beschikking worden gesteld aan de opdrachtgever ter goedkeuring. Tijdens de 
uitvoering van het project zal volgens deze procedure gewerkt worden. Indien toch van deze 
procedure wordt afgeweken zal door Deep een Non-Conformance Rapport worden 
opgesteld. 

De volgende onderwerpen staan in deze procedure beschreven: 
• Verantwoordelijkheden 
• Communicatie 
• 	Mobilisatie 
• Calibratie meetsystemen 
• Meetwerkzaamheden 
• Dataprocessing 
• Rapportage 
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1.3 Verantwoordelijkheden en Communicatie 

Deep zet ervaren en gekwalificeerde (HBO) hydrografische surveyors in op haar werken. 
Tijdens de mobilisatie en calibratie zal er een senior-surveyor aanwezig zijn om de kwaliteit 
te bewaken. Gedurende het peilwerk zijn er minimaal 1 surveyor en een assistent aanwezig. 

Prson.I 

De volgende functies zullen tijdens het project gelden: 
• Projectleider (senior surveyor) 	Taco Jillings 
• Meetleider (surveyor) 	 Efraïm Folgerts 
• Kwaliteitsbewaker 	 Gideon Hein 

Tevens zullen er naast de meetleider andere hydrografen zowel tijdens de 
meetwerkzaamheden als op het Deep kantoor in Amsterdam werkzaam zijn aan het project. 

De projectleider zal eindverantwoordelijk zijn voor alle werkzaamheden van Deep voor dit 
project. Hij zal zich bezig houden met coördinatie, planning, alsmede de contractuele en 
financiële zaken. De projectleider zal de Deep vertegenwoordiger zijn bij periodieke 
voortgangsbesprekingen met de opdrachtgever. 

De meetleider zal tijdens de meetwerkzaamheden als aanspreekpunt optreden. Hij is 
verantwoordelijk voor de algehele technische uitvoering zowel aan boord als op het Deep 
kantoor. 

De offline dataverwerking wordt door gekwalificeerd personeel uitgevoerd onder de 
supervisie van een senior-surveyor. 

De kwaliteitsbewaker heeft de overall verantwoordelijkheid voor de kwaliteit van de 
meetresultaten en de beheersing van het proces. Hij draagt er zorg voor dat het handboek 
met procedures nauwkeurig wordt gevolgd. 

1.4 Referentie 

Alle basisgegevens zijn door de opdrachtgever ter beschikking gesteld. 
Deep heeft de volgende documenten als referentie gebruikt bij het opstellen van deze 
procedure: 

Document referentie Omschrijving 

P800IGJH!BRFI1 143 Offerte 
2not991 28:loden Meetprotocol Sanering Ketelmeer 
723.00.H016 RWSV: Gebruik, beheer, onderhoud dGPS 
923.001006 RWSV: Gebruik, beheer, onderhoud singlebeam lodingen 
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2. Mobilisatie en Installatie 

2.1 Mobilisatie 

Voor de metingen zal Deep een volledig uitgerust op afstand bed ienbaar (open) 
meetvaartuig mobiliseren. Dit vaartuig is volledig elektrisch aangedreven. 
De volledige controle over de aandrijving en sturing geschiedt vanaf de wal middels een 
afstand-besturingsunit. 

Om de diepte op nauwkeurige wijze te meten, is het meetvaartuig uitgerust met de 
volgende apparatuur: 
• Navisound 215 (dual channel) singlebeam echolood. 
• 210 KHz en 33KHz normalbeam transducer. 

1 telemetrie ontvanger en 1 telemetrie zender. 
Ashtech Z12 RTK GPS ontvanger. 
Ontvangst en regel unit voor de besturing en aandrijving. 

De meetleider zal er zorg voor dragen dat alle relevante documenten betreffende het project 
aanwezig zullen zijn op de project locatie. Tevens zorgt hij ervoor dat de basisgegevens in 
de gebruikte computerapparatuur zijn ingevoerd. 

Alle peilapparatuur zal voor mobilisatie in de Deep werkplaats in Amsterdam worden 
gecontroleerd en indien van toepassing worden gecalibreerd. De bijbehorende documenten 
en certificaten zullen met de apparatuur worden gemobiliseerd. Kopieën van de calibratie 
certificaten zullen aan de vertegenwoordiger van de opdrachtgever worden overgedragen. 
Originelen zullen samen met de installatielijst worden bewaard. 

De opdrachtgever levert vervoer en toegang tot en op de project locatie. Voor calibraties en 
werkzaamheden aan de peilviet kan Deep assistentie krijgen van de boot in het depot. 

2.2 Installatie 

De installatie van de meetinstrumenten aan boord van het meetvaartuig zal direct na 
mobilisatie aanvangen. De instrumenten worden conform de gebruiksvoorschriften 
geïnstalleerd en goed gefixeerd. Kabels worden zoveel mogelijk weggewerkt. 

Voor alle sensoren die op het vaartuig worden gevoerd zullen deugdelijke brackets worden 
gebruikt die de kans op verlies of beschadiging minimaliseren. Antennes worden zoveel 
mogelijk vrij van eventuele verstoringen gemonteerd. 

De transducer wordt in het centrum van het bootje gemonteerd om de invloed van golven te 
minimaliseren. De GPS antenne wordt loodrecht boven de transducer gemonteerd zodat er 
geen sprake is van x, y-offsets. De afstand van de GPS antenne naar de transducer wordt 
opgemeten en ingevoerd in de software als z-offset. 
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Na installatie van de peilapparatuur aan boord van het meetvaartuig zullen de verschillende 
onderdelen van de peilapparaten in het veld worden gecalibreerd en zal de integriteit van het 
gehele meetsysteem worden getest middels het varen van testlijnen. 

2.3 Geodetische parameters en meeteenheden 

2.31 Geodetische parameters 

Voor dit project gelden de volgende parameters: 

Ellipsoïde Bessel 1841 
Datum n.v.t. 
Projectie Rijksdriehoek Meting (RD) 
Centrale Meridiaan n.v.t. 

Bessel Ellipsoïde parameters  
Halve lange as 6377397,155 meter 
Geinverteerde afplatting 2,991 ,528, 128 
Eerste excentriciteit 0,006674372 

Voor de datumtransformatie van de geografische coördinaten op de WGS'84 ellipsoïde 
zoals deze worden gemeten met GPS plaatsbepaling systemen gelden de volgende 
parameters: 

Datum transformatie WGS'84 naar Bessel 1841 ellipsoïde 
Translatie X-as (dX) -565.036 
Translatie Y-as (dY) -49.914 
Translatie Z-as (dZ) -465.839 
Rotatie X-as (rx) -0.409394 
Rotatie Y-as (ry) 0.35971 
Rotatie Z-as (zx) -1 .86849 
Schaalfactor (ppm) -4.0772 
Geoide correctie Volgens de Min 

2.3.2 Meeteenheden 
Alle aangegeven coördinaten zijn in meters Rijks Driehoek (nieuw), alle dieptes in meters 
herleid naar NAP. Alle hoeken zijn gegeven in graden, minuten, seconden in het 360-
graden stelsel in het RD grid, tenzij anders vermeld. 
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3. Calibratie meetsysteem 

3.1 Boordgeometrie 

Bij hoofdstuk 3.1 hoort het volgende document: 

Documenten 

SS/LS/ES/NLJO2 	 Equipment setup 	Appendix 

Na de installatie van de verschillende sensoren op de peilvlet worden de ruimtelijke 
verhoudingen tussen de punten van installatie vastgelegd. Middels een meetband wordt de 
afstand in het verticale vlak tussen de GPS antenne en het 0-punt van de transducer 
gemeten. In het horizontale vlak zal de afstand tussen de GPS antenne en transducer nul 
zijn. De meting word uitgevoerd en geregistreerd in het Deep document SS/LS/ES/NL/02 
"Equipment setup" (zie Appendix). 

Telemetrie 

Telemetrie 	
GPS RTK Antenne 	

data overdracht 
Differential  

Antenne 
Besturing 
ontvangst 

1 	unit 

Meetapparatuur - 

— 

Transducer 

figuur 1: meetvaartuig 

3.2 Veldcalibraties van de peilapparatuur 

Na mobilisatie van de peilapparatuur aan boord van het meetvaartuig zullen verschillende 
onderdelen van de peilapparatuur in het veld worden gecalibreerd. 
De volgende apparatuur zal in het veld worden gecalibreerd: 

• RTKGPS 
• Singlebeam echolood 
• Systeem tijdsvertraging tussen positionering en echolood 

P928_Procedure_rev_001 .doc dd. 01/13/03 	 6 



Project: Singlebeam Peilingen Depot Ketelmeer 

Hiertoe behoren de volgende documenten: 

Documenten 

SS/LS/ES/NL/02 	Equipment Setup 	Appendix 
SS/FCNP/NL/01 	Velocity profiler 	Appendix 
SS/FCIBC/NL/01 	 Barcheck 	 Appendix 

3.2.1 RTK GPS apparatuur 
De positiebepaling van het meetvaartuig wordt gedaan middels een zogenaamd RTK GPS 
systeem van Ashtech. Een Real Time Kinematic (RTK) Global Positioning Systeem (GPS) 
maakt gebruik van twee (satelliet) ontvangst stations. Eén station op de wal waarvan de 
coördinaten exact bekend zijn, en één aan boord van het vaartuig. In het walstation worden 
continue fasewaarnemingen gemeten en berekend wat de fout in de GPS positiebepaling is 
ten opzichte van de bekende coördinaten waarop deze is opgesteld. Vervolgens worden 
deze differentiële correcties via een data telemetrie verbinding naar de RTK GPS gebruiker 
gestuurd. In de GPS ontvanger van de gebruiker worden de ontvangen differentiële RTK 
correcties toegepast op de lokale GPS metingen. Nauwkeurigheden van 2 â 3 cm in positie 
en hoogte kunnen met het RTK GPS systeem worden gerealiseerd. 
De veldcalibratie wordt uitgevoerd door de gemeten antenne positie en hoogte te vergelijken 
met de positie en hoogte van een bekend punt. 
De opstel —en controle punten worden geleverd door de opdrachtgever. 
Deze veldcalibratie wordt uitgevoerd en geregistreerd volgens het Deep document 
SS/LS/BAINL/02 "Veldcalibratie: Equipment Setup" (zie Appendix). 

3.2.2 Singlebeam echolood 
De singlebeam echolodingen worden uitgevoerd met een Navisound 210/33 kHz echolood. 
De dual frequent transducer heeft een bundelhoek van 8° voor 210 KHz en 20 0  voor 33Khz 
De transducer is onder het meetvaartuig gemonteerd op een diepte van ongeveer 30 
centimeter onder het wateroppervlak. Aangezien de metingen direct gekoppeld zijn aan de 
RTK GPS hoogtemeting is deze onafhankelijk van waterstand en trim van de boot. 
Het singlebeam echolood wordt gecalibreerd met behulp van een stalen plaat die op vaste 
afstanden onder de transducer wordt afgehangen. Dit wordt een barcheck genoemd. De 
resultaten van deze barcheck calibratie worden vastgelegd in het Deep document 
SS/FC/BC/NL/01; Barcheck. 
De geluidssnelheid van de Singlebeam echo's door de waterkolom is niet altijd constant. Het 
effect hiervan is dat er een afwijking ontstaat in de gemeten diepte en invalshoek van 
geluidspuls. De geluidssnelheid door de waterkolom zal voorafgaand aan de meting en 
daarna elke vier uur om de meter worden gemeten met een gecalibreerde velocity-probe. De 
gemeten geluidssnelheden worden geregistreerd volgens het Deep document 
SS/FC/VP/NL/01 "Veldcalibratie: Velocity profiler" (zie Appendix) 
Bij de verwerking wordt het gemeten geluidsprofiel in de software toegepast. 
Alle gemeten dieptes worden geprint op een echoloodrol. Op deze rol staan tevens alle 
projectgebonden instellingen en zogenaamde fixmarks voor offline controle. 
De gemeten dieptes worden automatisch gedigitaliseerd en doorgestuurd naar de 
surveycomputer. 
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3.2.3 Systeem tijdsvertraging 

De tijdsvertraging in de opname software van het positioneringsysteem ten opzichte van de 
dieptemetingen wordt voor aanvang van de werkzaamheden gemeten. Hiertoe wordt een 
meetlijn over een bodem met een duidelijk herkenbaar talud twee maal in tegengestelde 
richting gevaren. Door de tijdsvertraging tussen de verschillende sensoren wordt het talud in 
de bodem op verschillende plaatsen op de lijn gevonden. In de opname software wordt de 
tijdsvertraging berekend door de metingen op elkaar te schuiven tot de taluds over elkaar 
vallen. Verwacht wordt dat de tijdsvertraging klein zal zijn omdat de boot zeer langzaam 
vaart. 

In deze meetsetup, waarbij een op afstand bestuurbare boot wordt gebruikt, is het niet 
mogelijk om een 1 PPS puls te gebruiken om de tijdsvertraging op te heffen omdat de 
signalen van de verschillende sensoren via telemetrie naar de computer op de wal worden 
verstuurd. De 1 PPS puls kan dus niet rechtstreeks van de GPS ontvanger in de computer 
worden ingelezen. 
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4. Meetwerkzaamheden 

4.1 Uitvoering metingen 

De meetwerkzaamheden worden uitgevoerd wanneer de weersomstandigheden voor het 
verrichten van de peilwerkzaamheden aan de omschreven gesteldheid voldoen. 

Windrichting 	: niet van toepassing 
Windkracht 	: maximaal 3 â 4 Bft 
Golfhoogte 	: minder dan 30 cm significant 
Mist 	: zicht meer dan 1 km 

Deep zal aan de hand van de weersvoorspellingen kijken of het zinvol is om te gaan 
mobiliseren en de geplande werkzaamheden te verrichten 

Nadat de Deep ploeg de mobilisatie en calibraties heeft verricht zal dagelijks, elke 4 uur, de 
meting van de geluidssnelheid in de waterkolom door middel van de velocity-probe worden 
herhaald 

Het raaienpatroon zal bestaan uit langsraaien met een onderlinge raaiafstand van 20 meter. 
Voor de aanvang van de metingen zijn de raaipatronen in de surveycomputer ingevoerd. Het 
raaienpatroon zal op een elektronische kaart worden ingetekend en ter goedkeuring aan de 
Directie worden voorgelegd. In principe is het werkterrein opgedeeld in werkgebieden. 
Getracht zal worden om deze deelgebieden consequent af te werken en voor elk deel 
gebied dwarsraaien te meten ter controle. 
De minimale waterdiepte waarop de singlebeam metingen kunnen worden uitgevoerd 
bedraagt 50 centimeter. 
Alle meetgegevens worden digitaal opgeslagen om later verwerkt te worden. 

Ter controle van de RTK-GPS hoogte zal de waterstand elk uur worden afgelezen van de 
N.A.P. baak in het depot. (Deze wordt ook automatisch geregistreerd in het kantoor op het 
eiland) 
Tijdens de meting in het afwaterings kanaal (afgescheiden d.m.v. een damwand) langszij het 
depot zal de daarvoor bestemde N.A.P. baak worden afgelezen. 
Tijdens de verwerking zal de hoogte verkregen uit het RTK-GPS systeem worden 
vergeleken met de afgelezen waterstand. 

Aan het eind van de meetdag wordt van alle meetdata zoveel mogelijk een back-up 
gemaakt. Alle meetdata wordt meegenomen naar kantoor voor latere verwerking. Voor en 
tijdens de metingen wordt er zorgvuldig notitie gemaakt van: 
• Administratieve gegevens (raainummers, rol / disk nummers, apparatuur instellingen 

etc.); 
• Afwijkingen op de procedures. 
• waterstand 
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Hiertoe behoort het volgende document 

Documenten 

SS/LS/BA/NUO2 	 Bathymetrie 	 Append ix 

4.2 Veiligheid Procedures 

Tijdens de werkzaamheden zullen de veiligheid procedures voor het depot ketelmeer in acht 
worden genomen. Het deep personeel is ervan bewust dat de werkzaamheden plaatsvinden 
op en rond een depot met vervuild slib en oppervlakte water. 
Het deep personeel dat de werkzaamheden uitvoert zal zich aan de volgende gestelde 
veiligheidseisen houden: 

• De uitgereikte bezoekerspas bij zich dragen. 
• Veiligheidschoeisel dragen. 
• Gebruik maken van de ter plaatse uitgereikte beschermende kleding. 
• Geen voedsel consumeren en niet roken tijdens de werkzaamheden. 

op en rond het depot. 
• Gebruikte materialen en apparatuur zorgvuldig afspoelen met schoon water. 
• Bij het betreden van de gebouwen op het eiland en het verlaten van het eiland de 

daarvoor toegewezen wasplaats gebruiken. 
• Verdere maatregelen die ter plaatse door de beheerders worden aangegeven. 

Bij aankomst op het eiland zal het Deep personeel door de beheerders van het eiland 
worden geinformeerd over de in acht te nemen veligheids procedures. Indien er een 
wisseling van personeel plaatsvindt zal weer om instructie gevraagd worden. 
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5. Dataprocessen 

De gegevens van alle sensoren worden opgenomen in de survey software. Voordat de 
dieptemetingen aan de opdrachtgever geleverd worden, zijn alle dieptes in de processing 
module gecorrigeerd op: 

> NAP referentie; 
Verschil in signaalsnelheid en refractie waterkolom; 

> Valse reflecties van het akoestisch signaal, de z.g. Spikes. 

Ter controle wordt van alle gemeten dieptes in het werkgebied een bodemmodel gemaakt 
met een celgrootte van 2 x 2 meter. De meetgegevens zullen in een elektronisch bestand 
worden opgeslagen. Deze wordt aan de opdrachtgever overgedragen. 
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6. Rapportage 

Synchroon aan de uitvoering van het veldwerk zal de kwaliteit van de opgeslagen data 
worden gecontroleerd. Na afloop van de meting zal de dataprocessing en validatie op het 
Deep kantoor worden uitgevoerd. Voor de validatie van de meetdata zal processing software 
gebruikt worden. De echoloodregistraties worden gebruikt ter controle van de digitale data. 
Als kwaliteitscontrole wordt het verschil bekeken tussen de langs- en dwarsraaien en het 
verschil tussen de GPS RTK hoogte en het afgelezen getij. 

De rapportage van de werkzaamheden bevat de volgende componenten: 
• Omschrijving van de meetprocedure 
• Beschrijving en resultaten van uitgevoerde controles en calibraties 
• Beschrijving van de wijze van dataopname en verwerking 
• ASCII X,Y,Z data (gevalideerd) ten opzichte van NAP aangeleverd op CD-ROM. 
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APPENDICES 

Formulieren 
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5.5 Veldformulieren 

18 P984_RapportvOOl.doc dd. 01/14/03 
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- 

/06 

os 	04. 

DrTO 

ûndrrhtnvr ren 

Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 

Document: Logsheet.doc Laatste bewerking : 12/04/02  

iirvvnr fln RV: 

Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 



1 ( RATHYMFTRY 
	

SS/L S/BA/NL/02 
Project: P984 

IJeog 
Ref. vlak: NAP Zamenhofstr. 150, 

;:.,:, 	'tf 

Echolood: ODOM Transducer: Z 210Khz fl 33 Khz El anders 	4iormaI beam nnarrow beam 

Transducer diepte: 	 m Geluidsnelheid 	i L-iL 0 	mis 	Temperatuur: 	° 0 
Nr#: 	 RoI#: 	 L. 	9tI 	Offsets: 

File Tijd Opmerkingen 

T7 	3 y7 	• - '4'V 	!4/• 

Dr/itfr 

Si J)Et4-y Z74 	2 
,i  

LJ/D /lC- 	CEUttt.&, 

/\ i( 

IAJ Cfl>0 

i'.00 Ikc-'C 	14 , 4. 
r-Q, 	1, 1 	0 ioa E 

Ondrmhtcivr reû: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 

Document: Logsheet.doc Laatste bewerking :12/04/02  

Stirvevor Deen BV: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 



LOG: BATHYMETRY 
	

SS/L S/BAJNL/02 
1 Project: 

Locatie: 

Datum: 

P984 

IJsseloog 

/ 

1 Ref. vlak: 

Surveyor: 

Schip: 

Opmerking: 

NAP Zamenhofstr. 150, 

Unit 120 

Postbus 36182 
1020 MD Amsterdam 

J Tel: +31 (0)203676 
Fax: +31 (0)20 6344686 

___  

Echolood: ODOM Transducer: Z 210Khz E 33 Khz Ei an,ders 	Wormal beam Nnarrow beam 

Transducer diepte: 	m Geluidsnelheid: (L( 4 .Ç mis 	Temperatuur: 	° 0 
Nr#: 	 Rol#: 	 Offsets: 

LCor 
File Tijd Opmeringen 

).j1 	 CLC 
1 1130 

i•_7 	 - 

11 	(1 	 Iw3j 
*I I 	 Lf 	j 

;c. 

.1 EI,4T7tEF 

D- 

7- 

. 5 f 
1.( 

11/ 

- - --- - - 

Oodrachtever reo.: 	 ~Survevor DeeD BV: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 

Document: Logsheet.doc Laatste bewerking : 12/04/02 

Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 



LOG: Geluidssnelheids meting met probe 	SS/L S/BA/NUO2 
Project: 

Locatie: 

1 P984 

IJsseloog 
Ref. vlak: 

Surveyor: 

J NAP 
ET 	,fl?ri 

1 Zamenhofstr. 150, 

Unitl2O 

i Postbus 36182 

Datum: ________ 
Schip: 

Opmerking: 

For 1020 MD Amsterdam 

Tel: +31 (0)206343676 
Fax: +31 (0)20 6344686 

_________ 

Snelheid ingesteld in echolood: jtjLf6? mis 

Tijd: 	-; 

Diepte 	Snelheid 

1 	jL1 i3 

2 	itjL1 
3  

4 

5 

6 

7 

8 

9 

10  

11  

12  

13  

14  

15  

16  

17  

18  

19  

20  

Gemiddeld: 

Opmerkingen 

Tijd: 	)L1 
Diepte 	Snelheid 

2 
3 
4 
5 
6 	!I-/Lb 
7 	iI/2/, 	• 
8 	!L/26 
9 

10 	./26 
11  
12 	FL126 
13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

Gemiddeld: 	' 7 

Tijd: 

Diepte 	Snelheid 

2 
3 
4 
5 
6 

7 
8 
9 

10  
11  
12  
13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

Gemiddeld: 	

_] 

Opdrachtgever rep.:  
Gecontroleerd: 	 dd: 

Goedgekeurd: 	 dd: 

Opm.: 

Surveyor Deep BV: 
Gecontroleerd: 	 dd: 

Goedgekeurd: 	 dd: 

Opm: 

Document: Probe_Logsheet.doc Laatste bewerking : 12/04/02 



LOG: RATHYMETRY 
	

SS/L S/BA/NL/02 
Project: 

Locatie: 

Datum: 

P984 

lJsseloog 

/2 

Ref. vlak: 

Surveyor: 

Schip: 

Opmerking: 

NAP 
? 	F 	F 	! 

Zamenhofstr. 150, 
Unit 120 

1020 MD Amsterdam 
Tel: +31 (0)20 6343676 
Fax +31 (0)20 6344686  

w 	1) 

Echolood: ODOM Transducer: Z 210Khz fl 33 Khz fl anders 	*ormal beam 	rrow beam 

Transducer diepte: 	 m Geluidsnelheid: 124 3g 	mis 	Temperatuur: 	° C 
Nr#: 	 Rol#: 	 Offsets: 

File/-'fit/ Tijd Opmerkingen 

•- 	C7 
(()RL)Lf  

1I:22 'i - 0 t-i,û  J 	/ 

Oi5 	— 5.'L 

4-I 	/-C 	\/4L 	 titvT, 	ELJEEL- 

 

	L'iPJr 

ODdrachtaever reD.: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 

Document: Logsheet.doc Laatste bewerking: 12/04/02  

Survevor Deeo BV: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 



LOG: Geluidssnelheids metinçi met probe 
	 SS/L S/BA/NL/02 

Project: 
Locatie: 

Datum: 

P984 
lJsseloog 

1 	11 

1 Ref. vlak: 

Surveyor: 

Schip: 

Opmerking: 

NAP 
SAC E , 

Zamenhofstr. 150, 
Unit 120 

Postbus 36182 
1020MDAmsterdam 
Tel: +31 (0)20 6343676 
Fax: +31 (0)20 6344686 

 f' 
___________ 

IJ Snelheid ingesteld in echolood: 14f 30 mis 

Tijd: 

Diepte Snelheid 

1 jL/1Jj.j 
2 
3 1L1 
4 
5 
6 
7 
8 
9 

10  
11  
12  
13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

Gemiddeld: )-/ 

Tijd: 	/1 

Diepte Snelheid 
F. 

1 
2 
3 iii Z S- 
4 iLI23. Ç 
5 itjl?,. 

6 ,tj2 
7 
8 ija. 6 
9 

10 ij2. 3 
11 f1Z 
12 jL'23. 
13 
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

Gemiddeld: 

Tijd: 

Diepte Snelheid 

2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 

10  
11  
12  
13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

16e—Middeld:  
Opmerkingen 

ODdrachtqever rep.: 
Gecontroleerd: . dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 

Document: Probe Logsheet.doc Laatste bewerking : 12/04/02 

Survevor DeeD BV: 
econtroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 



Equipment Setup 	 SS/L S/ES/NL/02 
1 Project: 

Locatie: 
t P984 

lJsseloog 
Ref. vlak: 

Surveyor: 

Schip: 

1 NAP 
F./ 

J Zamenhofstr. 150, 

Unitl2O 
Postbus 36182 
1020MDAmsterdam 44J& Mini Deep  

Datum: 
Opmerking: 

1 
Tel: +31 (0)20 6343676 
Fax: +31 (0)20 6344686  7 

Positionering 
e5k f - c-, Type Serin9zf'imer 

E 'RTK dGPS El LRK II  other... l lU'asestation 	El Public 
Delay 	LII ZDA EI 1PPS [] Geen correctie 	[ "Calibratie: 	0 	sec 
Projektie: 	IRD EIIUTM j Datum: 	UfNAP 	EY z2Er7/,v 
Ellipsoide: 	LIGS'84 E 	DE!~$ RUS 	w.ç 

Basestation Coordinaten Projektie 1 0 10 	Coordinaten ElliDsoide 
X:  checked LII Lat: 5 2 deg xf min 14fo. 	sec 	checked 

checked El Lon: ç-  deg min 	.cz' 	sec 	checked 

Z:  checked Hiight: .5T 5E? M. 	 checked 

lnstr. Hgt: 0. m. 

Base. Hgt: 5. m. 	Ingevoerd in Baseff  

Controlepunt 	 Gemeten coordinaat 	 Verschil 
x x x 
Y Y Y 
z z z 

Echolood 
Merk 	 Type 	Serienr Transducer 	EI Ariël 	EJ Alphons  [1 Schlankii 
Frequentie E 2 10Khz EI 33 Khz EI Bundel 	ElNormal ZNarrow L]Multibeam 
Print-out settings 	EJ  
TxBlanking Pulslengte 	E1 1116 	EJ1/8 	Ej114 	EI 

Onboard Configuration 
	

7 
	

/ 
Use Position height Ej!jon EI ofi Logging LiNone EJdDPS 	TK L] 
Synchronize Cpu Clock EJon 	I 'off CPU Tijd LIUTC 	El Local  LJGMT 

Afstand Antenne-Transducer: 1 	m Ingevoerd in peiIsoftware '  
Transducer diepte: / 	m Ingevoerd in echoloodLl 

Geluidsnelheid : 	( 	/(3o mis Ingevoerd in echoIoodI 
Waterstand: 

Opdrachtgever rep.: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 

Document: EquipSetup_NL Laatste bewerking : 16-12-2002 

Surveyor Deep BV: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 



LOG: Geluidssnelheids metina met rrobe 
	

SS/L S/BA/NL/02 
1 Project: 
1  Locatie: 

Datum: 

1 P984 
lJsseloog 

/ 1 

1 Ref. vlak: 

Surveyor: 

i Schip: 
Opmerking: 

1 NAP 
5  

1 Zamenhofstr. 150, 

Unit 120 

Postbus 36182 

1020MDAmsterdam 

Tel: +31 (0)206343676 
Fax: +31 (0)20 6344686 

LJ Snelheid ingesteld in echolood: It/ 3' mis 

Tijd: 	3O 

Diepte Snelheid 

1 
2 fL/,69 
3  111,6 
4  

5  

6  

7  

8  

9  

10  

11  

12  

13  

14  

15  

16  

17  

18  

19  

20  

Gemiddeld: L116 

Tijd: 	0(J 
Diepte Snelheid 

1 (iff' .  
2  ______ 

3 
4 f1// 
5 
6 
7 ?'i 	• 

8  

9 3 
10 _____ 

11 I(I7 	3 
12  
13  

14  

15  

16  

17  

18  

19  

20  

Gemiddeld: 

Tijd: 

Diepte Snelheid 

2  

3  

4  

5  

6  

7  

8  

9  

10  

11  

12  

13  

14  

15  

16  

17  

18  

19  

20  

r middeld:  
Opmerkingen 

f,~Op 	
OC/ ct-.- 

1&,eUV iJf 

Ondrnchtoever ren.: 

Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 

Document: Probe_Logsheet.doc Laatste bewerking : 12/04/02 

Survevor Deen BV: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 



LOG: BATHYMETRY 
	

SS/L S/BA/NLJO2 
1 Project: 

Locatie: 

Datum: 

1 P984 

ljsseloog 

1 	io 

1 Ref. vlak: 

Surveyor: 

Schip: 

Opmerking: 

NAP 

/tri 
Zamerihofstr. 150, 
Linit 120 
Postbus 36182 

1 1020MDArnsterdam 

Tel: +31 (0)20 6343676 
Fax: +31 (0)20 6344686 

ruf,V 

Echolood: 000M Transducer: Z 210Khz fl 33 Khz fl anders 	Znormal beam Enarrow beam 

Transducer diepte: 	 m Geluidsnelheid: 	 mis 	Temperatuur: 	° C 
Nr#: 	 RoI#: 	 Offsets: 

File Tijd Opmerkingen 

7(7 //)I'  
1 	riire 	v'ivt 	T, 	t I)IVC 	AE:-r 	cvrfJ-_ 

ji 	tj_ 

c'o iO jj 

Ivy  

JAI 	ii;: 	 ' 	O5' 

It 	t5 	
- 	 i ,  

ûndrehtoever ren: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 

Document: Logsheet.doc Laatste bewerking : 12/04/02  

Survevor Deen BV: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 



Euiijment Setup 
	 ss/ 

1 Project: 
Locatie: 

1 P984 
1 lJsseloog 

1 Ref. vlak: 

Surveyor: 

Schip: 

1 NAP 
,J/Fl4un1t120 

1 Zamenhofstr. 150, 

Postbus 36182 

1020 MD Amsterdam da" Mini Deep 
Datum: / 

Opmerking: Tel: +31 (0)20 6343676 
Fax: +31 (0)20 6344686 

1  

Positionerina 
Merk )w r 	i Type Serien,ummer 

RTK LJdGPS 0 LRK LII other... Basestation 	0 Public 

Delay ZDA [11 PPS [1Geen correctie 	0 Calibratie: 	sec 

Projektie: WRD 	LIUTM 1 Datum: 	NAP 	J) 	r) 

Ellipsoide: lWGS'84 Eij 	L /&).3 	rÂNCr/4 -r/ 

Basestation Coordinaten Prolektie 
	

Coordinaten Ellipsoide 
checked[1 Lat: 5 2 	deg 	min ?O. / i t-'sec checked 

checked LII Lon: 5 	deg 	min sec 	checkedF2 

checkedfl HéTght: M. checked[ 

Instr. Hgt: 	C' c1F2 m. 
Base. Hgt: m. Ingevoerd in BaseL '  

Controlepunt 	 Gemeten coordinaat 	Verschil 
x x x 
Y Y Y 
z z z 

Echolood 
Merk 	 Type 	Serienr Transducer 	EI Ariël 	LjAlphons EI  Schiankil 
Frequentie 	0 210Khz EI  33 Khz EI Bundel 	EINormal NNarrow  ElMultibeam 
Print-out settings 	EI  
TxBlanking 	 n,  M Pulslengte 	[11/16 	[11/8 	[1 1 /4 	E] 

Onboard Configuration 	 / 
Use Position height 	 Ion 	EI pff 	Logging 	EINone EIdDPS LTK EI 
Synchronize CPU Clock 	EIon Ejoff 	CPU Tijd 	EIUTC 	EI Local EIGMT 

Afstand Antenne-Transducer: 	 m 	 Ingevoerd in pellsoftwareEI 

Transducer diepte: 	4 	/ c 	
m 	 Ingevoerd in echoloodllll 

Ge!uidsnelheid : 	 L1 	 mis 	 Ingevoerd in echoloocllfl'  
Waterstand:  

Opdrachtgever rep.: 
Gecontroleerd: 	 dd: 

Goedgekeurd: 	 dd: 

Opm.: 

Document: EquipSetup_NL Laatste bewerking : 16-12-2002 

Surveyor Deep BV: 
Gecontroleerd: 	 dd: 

Goedgekeurd: 	 dd: 

Opm.: 



LÛ (liiidssnelheids metina met nrobe 
	

SS/L S/BA/NLIO2 

1  Project: 
1 Locatie: 

P984 
Ijsseloog 

Ref. vlak: 	- 

Sueyor: 

NAP 150, 

Unit 120 

Postbus 36182 

Schip: «1ÇtC  1020 MD Amsterdam 

Datum: - 

Opmerking: Tel: +31 (0)20 6343676 
Fax: +31 (0)20 6344686 

1J Snelheid ingesteld in echolood: 	mis 

Tijd: 	Occ)o 

Diepte Snelheid 

2 IUlt 

4 
5 
6 
7 
8 
9 

10  
11  
12  
13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

Gemiddeld: I Hit  14 
qJ 

Tijd: 
 

Diepte 	Snelheid 

1 
2  
3 	ubi 
4 ________ 
5  
6 
7 	 ______ 
8 	t9f, 
g 

10  
11  
12  
13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

Gemiddeld: 	( 

Tijd: 

Diepte 	Snelheid 

2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 

10  
11  
12  
13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

Gemiddeld: 

Opmerkingen 

! r  ii02 .ç'QW 
= 4IJ iÇ 

:3 

ûndrhtcivr reo  

Gecontroleerd: 	 dd: 

Goedgekeurd: 	 dd: 

Opm.: 

SLIrvvnr fln RV 

Gecontroleerd: 	 dd: 

Goedgekeurd: 	 dd: 

Opm.: 

Document: Probe_Logsheet.doc Laatste bewerking : 12/04/02 



LOG: BATHYMETRY 
	

SS/L S/BA/NL/02 
1 Project: 

Locatie: 

Datum: 

P984 

lJsseloog 
1 Ref. vlak: 

Surveyor: 

Schip: 

Opmerking: 

1 NAP 

5 	f ______________ 

Zamenhofstr. 150, 
120 

Postbus 36182 

1 1020 MD 	sterdam 
Te': +31 (0)206343676 
Fax: +31 (0)20 6344686 

Echolood: ODOM Transducer: M 210Khz E 33 Khz El anders 	Znormal beam Onarrow beam 

Transducer diepte: 	 m Geluidsnelheid: 	 mis 	Temperatuur: 	° C 
Nr#: 	 RoI#: 	 Offsets: 

File Tijd Opmerkingen 
oLkur m LkF 

n! 7TRi' LLZ/74-' 
_____ 

rr 	/1F/N ae, 	E 	 ''- 
F 'Pi,<.,i4' 

_7 !C 

tEî1(hJ 1 I rciv (< 	E 	 T- 

R P. C. i( EW 
tie 

•1 I(E 

j 	(4 tel c t 

Ç cJrq 	- 
Oodrachtciever ren: 	 Survevor Deen BV: 

' 

Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 

Document: Logsheet.doc Laatste bewerking: 12/04/02 

Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 



Equipment Setup 
	

SS/L S/ES/NL/02 

Project: 
1 Locatie: 

Datum: 

P984 
IJsseloog 

t  

1 Ref. vlak: 

Surveyor: 

Schip: 

Opmerking: 

NAP 

/,r/)t 
1 Zamenhofstr. 150, 

Unit 120 

Postbus 36182 

1020 MD Amsterdam 

Tel: +31 (0)20 6343676 
Fax: +31 (0)20 6344686 

'40 	JAMM 
Mini Deep 

7 
Positionering 
Mer Type 	 SerienØmer 
LTK EI dGPS EiLRK [1other... 	 1 	'Basestation 	El Public 
Delay Ei zJA El 1 PPS 	 Ei Geen correctie 	[ "CaIibratie: 	sec 

Projektie: EgKD 	IIIUTM 	 1 Datum: 	E1AP 	El 
Ellipsoide: LiJJGS '84 El 

Basestation Coordinaten Projektie 
	

Coordinaten Ellipsoide 
X: 	 checkedEi Lat: deg 	3min sec 	checked LI 

checked 1 Lon: d e g 4/  m i n s e c 	checked 

Z: 	 checkedEi Height: m. 	 checkedljj. 

Instr. Hgt: t M. 

Base. Hgt: 6 m. 	Ingevoerd in BaseR' 

Controlepunt 	 Gemeten coordinaat 	Verschil 
x x x 
Y Y Y 
z z z 

Echolood 
Merk 	 Type 	Serienr Transducer 	[1] Ariël 	EI Alphons EI] Schlankii 
Frequentie 	Z 210Khz Ei 33 Khz Ei Bundel 	LiNormal ZNarrow IljilMultibeam 
Print-out settings 	Ei  
TxBlanking Pulslengte 	[]1/16 	[:11/8 	Lj114 	El 

Onboard Configuration 
Use Position height fron 	Ei off, Logging [jlNone LIdDPS [TK El 
Synchronize CPU Clock [jj]on 	[j-6ff CPU Tijd []UTC 	El Local EGMT 

Afstand Antenne-Transducer: ' 9re 	m ingevoerd in pj/software' 

Transducer diepte: 	' m 
I 

1 

41 Ingevoerd in echoloodEi 

Geluidsnelheid : 	(y 39 mis Ingevoerd in echofooc. '  

Waterstand: 

Opdrachtgever rep.:  
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 

Surveyor Deep BV: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 

Document: EquipSetup NL.doc Laatste bewerking : 01/10/03 



LOG: Geluidssnelheids meting met probe 
	

SS/L S/BA/NUO2 
1 Project: 

Locatie: 

Datum: 

P984 

IJsseloog 
Ref. vlak: 	- 

Surveyor: 

Schip: 

Opmerking: 

1 NAP 	, 	, 

___
Unit 

1 Zamenhofstr. 150, 
120 

Postbus 36182 
1020MDAmsterdam 
Tel: +31 (0)206343676 
Fax: +31 (0)20 6344686 

Aft k 

7 
'neIheid ingesteld in echolood: "1e 3 	mis 

Tijd: 	/ 
Diepte Snelheid 

1 FL1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 

10  
11  
12  
13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

Gemiddeld: 

Opmerkingen 

Tijd: 	(• 

Diepte Snelheid 
1 (k 
2 
3 j(4 
4 
5 
6 
7 L1;' 

8 /U 4' 
9 

10  
11  
12  
13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

Gemiddeld: 

Tijd: 

Diepte Snelheid 

2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 

10  
11  
12  
13  
14  
15  
16  
17  
18 __________ 
19 
20 1 

LGemjd  

Opdrachtgever rep.:  
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 

Surveyor Deep BV: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 

Document: Probe Logsheet.doc Laatste bewerking : 01/10/03 



LOG: BATHYMETRY 	 SS/LS/BA/NL/02 
1 Project: 

Locatie: 

Datum: 

P984 

1 IJsseloog 
Ref. vlak: 

Surveyor: 

Schip: 

Opmerking: 

1 NAP 

- 

1 Zamenhofstr. 150, 
unit 120 
Postbus 36182 
1 020 MD Amsterdam 

Tel: +31 (0)20 6343676 
Fax: +31 (0)20 6344686 

fr/T 

Echolood: ODOM Transducer: Z 210Khz E 33 Khz fl anders 	normaI beam Onarrow beam 
Transducer diepte: C2. 	m Geluidsnelheid: 	3) 	mis 	Temperatuur: 	° C 
Nr#: 	 Rol#: 	 L 	E I 	Offsets: 

File 	Tijd 	Opmeingen 

Ii/() 

))1() i2 

LûO 
- 

Oodrachtoever ren.: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 

Document: Logsheet.doc Laatste bewerking : 01/10/03  

Survevor Deen BV: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 



POSitionerij g  
— 	t 
T'\c' dcj 	eî\v 

Ei other... 1 Ei Basestation 	Ei Public A Serienummer 
 

 Ei 1 PPS Ei Geen correctie 	Ei Calibratie: 	c 	o 	sec 

 L]UTM 1 Datum: 	L]NAP 
S'84  Ei 

erk 

RTK LP!' 
ektj 

L 

Coordinaten Elliosoide 
checked Ei Lat: 	YZ 	deg 5 	min 4'i' 	/ sec 	chocked Ei 
checked Ei Lon: 	s deg 't'-,' 	min ZSc4», sec 	checked 

checked 

999 
Ei Height: M. checked 

 Instr. Hgt: M. 
Base. Hgt: M. Ingevoerd in Base 

BaSestation Coordinaten Projektie 

Gemeten coordinaat 	 Verschil 
- x x 

Y Y 
- z z 

Contr ep u nt 

Type 	Serienr Transducer 	Ei Ariël 	Ei Alphons Ei Schlankii 
tie 	N 210Khz Ei 33 Khz Ei Bundel 	EiNormal HNarrow EiMultibeam 
tsettings 	Ei  
ing Pulslengte 	Ei1116 	Ei1/8 	Ei114 	El 

Echo 
00d 

Merk 
Fre Ue 
Print..0 
TxBlar,k 

Configuration 
U s e 

1. 

Anscl 

vaLers... 

ition height on 	Ei off Logging L]None L1iDPS LIRTK Ei 
nize CPU Clock Eion 	Ei off CPU Tijd EiUTC 	Local EiGMT 

Antenne-Transducer: 0 i=i,~q  4. / 19 Ingevoerd in peiIsoflware '  

cer diepte: m - içlVOc-i in echoloodEi 

elheid : mis Ingevoerd in echoIood "  

and: 1 

Survevor Deen BV: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 

rach... evever 
tr- leerd 

di e —------r 

me 

nent Setup 	 SS/L S/ES/NL/02 
I Project 

Daturn : 
 

P984 
lJsseloog 

Ref. vlak: 
Surveyor: 
Schip: 
Opmerking: 1 

NAP 
nHe 	]1 

Zamenhofstr. 150, 
Unit 120 
Postbus 36182 
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Tel: +31 (0)206343676  
Fax: +31 (0)20 6344686 

610M Mini Deep 

AL 

flt: 
quipSetup_NL Laatste bewerking : 16-12-2002 
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LOG: BATHYMETRY 
	

SS/L S/BAJNUO2 
Project: 
Locatie: 

Datum: 

1 P984 
IJsseloog 

O 	L( 

Ref. vlak: 

Séyo' 	1 
Schip: 

Opmerking: 

1 NAP Zamenhofstr. 150, 
Unit 120 
Postbus 36182 
1020 MD Amsterdam 
Tel: +31 (0)20 6343676 
Fax: +31 (0)20 6344686 dam _____________ 

1 
1 ___________ 

Echolood: ODOM Transducer: 0 210Khz El 33 Khz El anders 	Onormal beam Enarrow beam 

Transducer diepte: 	 m Geluidsnelheid: 	 mis 	Temperatuur: 	° C 
Nr#: 	 Rol#: 	 Offsets: 

File 	Tijd 	Opmerkingen 

LAS 	(IcO  
 100 
jO 

IJ 

i9cÛ 

Ondr2chtnever ren: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 

Document: Logsheet.doc Laatste bewerking : 12/04/02  

Survevor Deen BV: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 



LOG: C,Iuidssnelheids metina met orobe 	 SS/L S/BA/NLJO2 
Project: P984 Ref. vlak: 	- NAP Zamenhofstr. 150,  

Locatie: lJsseloog Surveyor: DE 	E5J j 	
Unit 120 

1 Postbus 36182 

Datum: 
Schip: 
Opmerking: 

1020 MD Amsterdam 

t Tel: +31 (0)20 6343676  
Fax: +31 (0)2063686  

Snelheid ingesteld in echolood: (Lt) mis 

Tijd: 
11.00 

Diepte 	Snelheid 
1  
2 	l4,b. 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 

10  
11  
12  
13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20 

Tijd: 	ioÖ 
Diepte Snelheid 

2 
3 l'-U()S 
4 141 6 .5 
5 6 
6 

8 
9 1416.  

10  
11  
12 )Lflfp 
13 14p 
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

Tijd: 

Diepte Snelheid 

2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 

10  
11  
12  
13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

Gemiddeld: 
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kingen 

-.-Lacfltgever rep.: 
vor Jdd 

ekeur H: 
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Equipment Setup 	 SS/L S/ES/NLIO2 
1 Project: 

Locatie: 
P984 

1 lJsseloog 
Ref. vlak: NAP 

kvO 	JF 
1 Zamenhofstr. 150, 

1 Unitl2O 
Surveyor: Postbus 36182 
Schip: Mm Deep 11020 MD Amsterdam 

LD Opmerking: Tel: +31 (0)20 6343676 
Fax: +31 (0)20 6344686 

Positionering 
Merk Type Serienummer 

RTK EI  dGPS fi  LRK Lij  other... [fi Basestation 	fi  Public 
Delay D ZDA 0 1PPS 	ni4 Inqe1Ven correctie 	El Calibratie: 	sec 
Projektie: EIRD 	EIUTM 1 	(Datum: 	ERNAP 	El 
Ellipsoide: EWGS '84 El ., 	 ., ,j 

ZC([clt 	ct{s 	"(' 
Basestation Coordinaten Projektie 	 Coorcfinaten Ellipsoide 

checked fl Lat: 	deg min 	sec 	checked 

checked LII Lon: 	deg min 	sec 	checked 

checkedfl Height: M. 	 checked "  

lnstr. Hgt: M. 

Base. Hgt: M. 	Ingevoerd in BasefI 

Controlepunt 	 Gemeten coordinaat 	 Verschil 
x x x 
Y Y Y 
z z z 

Echolood 
Merk 	 Type 	Serienr Transducer 	fi Ariël 	El Alphons fi Schlankii 
Frequentie 	0 210Khz fl33 Khz fi Bundel 	fiNormal NNarrow  fiMultibeam 
Print-out settings 	El  
TxBlanking Pulslengte 	fl 1116 	fl118 	fl114 	[] 

Onboard Configuration 

•. 

Use Position height Eon EI off Logging []one E]dDPS VRTK fi 
Synchronize CPU Clock flon 	off CPU Tijd TC 	f 'Local EGMT 

Afstand Antenne-Transducer: m Ingevoerd in peiIsottwareL 

Transducer diepte: m I Ingevoerd in echoIood[ '  

Geluidsnelheid : 
) "-f3'O 	mis I Ingevoerd in echoloodfl 

Waterstand: I 

Opdrachtgever rep.: 
Gecontroleerd: 	 dd: 

Goedgekeurd: 	 dd: 

Opm.: 
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Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 



LOG: Geluidssnelheids meting met probe 	 SS/L S/BA/NL/02 
t Project: 
1 Locatie: 

P984 

lJsseloog 
Ref. vlak: 

Surveyor: 

NAP 

kvp s'  EJF 
Zamenhofstr. 150, 

f Unit 120 

Postbus 36182 

Schip: 1 1020 MD Amsterdam 
Datum: ________ 

Opmerking: 
1 _________ 

i Tel: +31 (0)20 6343676 
Fax: +31 (0)20 6344686 ( 	 1 

Li Snelheid ingesteld in echolood: I'-ï3 0 	mis 

Tijd: 	jO'OO 

Diepte Snelheid 

2 _______ 

3 ' 
4 
5 
6 
7 
8 
9 

10  
11  
12  
13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

Gemiddeld: 

Tijd: 

Diepte 	Snelheid 

1 	J'iI' 
2  

____ 
4  
5 	R4i&O 
6 	(Lj16.Q 
7  
8 	jL110 
9 ______ 

10 	-it6. 
11 	 16. 
12 	R.41/ 	•J 
13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

Gemiddeld: 

Tijd: 

Diepte 	Snelheid 

2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 

10  
11  
12  
13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

I Gemiddeld: 

Opmerkingen 

Opdrachtgever rep.: 
Gecontroleerd: 	 dd: 

Goedgekeurd: 	 dd: 

Opm.: 

Document: Probe_Logsheet.doc Laatste bewerking: 12/04/02 

Surveyor Deep BV: 
Gecontroleerd: 	 dd: 

Goedgekeurd: 	 dd: 

Opm.: 



Equipment Setup 	 SS/L S/ES/NLJO2 
Project: 
Locatie: 

P984 
IJsseloog 

Ref. vlak: NAP 
ky() &. 	F 

Zamenhofstr. 150, 

Unit 120 
Surveyor: 

Schip: Mini Deep 
Postbus 36182 
1020 MD Amsterdam 

Datum: Opmerking. Tel: +31 (0)20 6343676 
Fax: +31 (0)20 6344686 

Positionering 
Merk Type Serienummer 

O RTK []dGPS []LRK Ei other... Ei Basestation 	0 Public 
Delay []ZDA []1PPS Ei Geen correctie 	Ei Calibratie: 	sec 
Projektie: EiRD 	DUTM 1 Datum: 	[—I]NAP 	Ei 
Ellipsoide: UWGS '84 Ei 

Basestation Coordinaten Projektie 
	

Coordinaten Ellipsoide 
X: 	 checked [J Lat: 	deg min 	sec 	checked [' 

checked [1 Lon: 	deg min 	sec 	checked 

Z: 	 checked[1 Height: M. 	 checkedO 

lnstr. Hgt: M. 
Base. Hgt: M. 	Ingevoerd in 

Controlepunt 	 Gemeten coordinaat 	 Verschil 
x x x 
Y Y Y 
z z z 

Echolood 
Merk 	 Type 	Serienr Transducer 	Ei Ariël 	[JAlphons Ei Schlankii 
Frequentie 	Z 210Khz Ei 33 Khz Ei Bundel 	EiNormal ZNarrow EiMultibeam 
Print-out settings 	Ei  
TxBlanking Pulslengte 	[11/16 	Ei1/8 	[11 ,4 	Ei  

Onboard Configuration 
Use Position height 10on 	[1 off Logging EiNone EdDPS KffRTK Ei 
Synchronize CPU Clock [:]on 	J off CPU Tijd LIUTC 	lB1ocal EiGMT 

Afstand Antenne-Transducer: 1. cj5L1 m Ingevoerd in peiIsoftware 

Transducer diepte: m Ingevoerd in echoloodEi 

Geluidsnelheid : 	t.42() mis Ingevoes'tiin echoIoodE "  
Waterstand:  

flu 

'1 

1.510 
Opdrachtgever rep.: 	 0154 
Gecontroleerd: 	 dd: 

Goedgekeurd: 	 dd: 

Opm.: 
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Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 
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LOG: BATHYMETRY 
	

SS/L S/BA/NL/02 
Project: 

Locatie: 

Datum: 

P984 

lJsseloog 

_________ 

Ref. vlak: 

Surveyor: 

Schip: 

Opmerking: 

NAP 
Ç E \ 

Zamenhofstr. 150, 

Unit 120 

Postbus 36182 

1020 MD Amsterdam 

Tel: +31 (0)20 63676 
Fax: +31 (0)20 6344686  

LJ 

__________ 

Echolood: 	ODOM Transducer: 	E 2 10Khz fl 33 Khz El anders Onormal beam FDnarrow beam 
Transducer diepte: m 	Geluidsnelheid: 	 mis Temperatuur: ° C 
Nr#: Rol#: Offsets: 

File 	Tijd 	Opmerkingen 

_jjofr kf'e1' 

f -O 0 	 r M41> 

24- 17, 

Ondrhtrivr rrt 

Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

OpnL: 

Document: Logsheet.doc Laatste bewerking : 12/04/02  
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Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 
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LOG: Geluidssnelheids metina met Drobe 	 SS/L S/BA/NUO2 
roject: 

Locatie: 

Datum: 

P984 

lJsseloog 
Ref. vlak: 

Surveyor: 

Schip: 

Opmerking: 

1 NAP 1 Zamenhofstr. 150, 

Unit 120 

1 Postbus 36182 

1020 MD Amsterdam 

1 Tel: +31 (0)206343676 
Fax: +31 (0)20 6344686 1 

Snelheid ingesteld in echolood: I'-O mis 

Tijd: 

Diepte Snelheid 

2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 

10  
11  
12  
13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

Gemiddeld: 

Tijd: 

Diepte Snelheid 
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3 
4 
5 
6 
7 
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9 

10  
11  
12  
13  
14  
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16  
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18  
19  
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Gemiddeld: 

Tijd: 

Diepte Snelheid 
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13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  

Gemiddeld: 

Opmerkingen 

Oodrachtaever ren.: 
Gecontroleerd: dd: 

Goedgekeurd: dd: 

Opm.: 
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